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Provedeni, vlastnosti a zakladni vybava servopohonti EQ(R)

Materialy prevodova skFin a kryt - Al slitina, ostatni — ocel, Al bronz,
Povrchova Uprava epoxy-polyesterovy natér, Munsell No.FJ-002
Mazani NLGI Grade2(EP)

Kryti IP67 dle EN 60 529, prachotésny — zadny prach nesmi vniknout; vyskyt vody - mélké ponofeni - kratkodobé
Vlihkost relativni vihkost od 10% do 100% s kondenzaci

Okolni teplota -25° az +70° C, (pouze v zakladnim provedeni, jinak dle podminek pfisluSenstvi)
S2 15 min, pfi zatizeni 70% vypinaciho momentu — rezim otevfeno / zavieno

S4 25% - max. 1200 cykld / hod. — rezim regulace

F, (155° C)

vestavéna tepelna ochrana motoru, odpoji pfi +150°C +5°C , pfipoji pfi +97°C +15°C
1x230V 50/60 Hz, 3x400V 50/60Hz +10%

1x230V 50/60Hz +10%

Un = 1x230V AC / 1500V AC, Un = 3x400V AC / 1800V AC

Hladina akustického tlaku A

Hladina akustického vykonu A

2 x SPDT, 250V AC 10A ,MO/MZ (kromé& EQ1008)

2 x SPDT, 250V AC 10A , KPO/KPZ

2 x SPDT, 250V AC 10A , SO/SZ

7-10W, 230V AC vcetné tepelného spinace - odpoji pfi + 60° C, pfipoji pfi +35°C
systém WAGO, max. prifez vodice 2.5mm? , nebo 2x 1mm?

3x PF3/4“, opatfeny zatkami IP67

2 x NPT3/4“, IP67 pro pramér kabelu 9 az 16mm

mistni mechanicky ukazatel polohy

ruénim kolem

2x stavéci Sroub pro nastaveni koncové polohy

zabezpeena Snekovym pfevodem

90° *10°

ptiruba dle CSN ISO 5211

EQXXXX
EQRXXXX
Tepelna tfida izolace motoru
Tepelna ochrana motoru
Napajeci napéti

Ovladaci napéti

Elektricka pevnost

Pracovni rezim

Hluk

Momentové vypinace
Koncové vypinace
Polohové spinace
Vyhfevny odpor
Svorkovnice
Kabelové vstupy
Kabelové prachodky
Ukazatel polohy
Ruéni ovladani
Mechanické dorazy
Samosvornost
Pracovni uhel
Mechanické pfipojeni

Volitelna vybava servopohonii EQ(R)

BTP Bateriovy zdroj pro havarijni funkci - NO,NC, IP 66, Ta +5...+50°C

DCM jiné napajeci napéti (110V AC,230V AC,3x400V AC, 24V AC, 24V DC, 24V AC/DC)

LCU mistni elektrické ovladani na skfini servopohonu, IP65

IMS integrovana stykacova kombinace

POT odporovy vysila¢ polohy 0-1KOhm

POT/IA odporovy vysilag polohy 0-1KOhm s aktivnim pfevodnikem 4-20mA,

POT/UA odporovy vysila¢ polohy 0-1KOhm s aktivnim pfevodnikem 0-10V

POT/IP odporovy vysila¢ polohy 0-1KOhm s pasivnim pfevodnikem 4-20mA,

POT/UP odporovy vysila¢ polohy 0-1KOhm s pasivnim pfevodnikem 0-10V

CPT/A kapacitni vysila¢ polohy s vystupem 4-20mA aktivni

CPT/P kapacitni vysila¢ polohy s vystupem 4-20mA pasivni

PCU - R/l regulator polohy s odporovym snimacem polohy, Fidici signal 4-20mA

PCU - R/U regulator polohy s odporovym snimac¢em polohy, Fidici signal 0-10V

PCU - CPT/I regulator polohy s kapacitnim snimacem polohy, Fidici signal 4-20mA

PCU - CPT/U regulator polohy s kapacitnim snimac¢em polohy, Fidici signal 0-10V

EXA/D provedeni do prostor s nebezpe&im vybuchu Ex 112G EEx d IIB T4, IP67 , ZONA 1, ATEX 94/9/EC
EXAIN provedeni do prostor s nebezpe&im vybuchu Ex 113G EEx nC IIB T3, IP67, ZONA 2, ATEX 94/9/EC

Technické a vykonnostni parametry servopohonti EQ(R)

Proud (A)50Hz pri zatizeni dle
Typ pro rezim S2 Typ pro rezim S4 Doba Vykon IEC34-1,S2 70% . .
/vyp. moment | /zatizeni momentem | pFestaveni | el.motoru 1 faze 3fize f:é::ith?iﬁ: Viha (kg)
Typ Nm Typ Nm 90%s W 110V 230V 400V 440V

EQ1008 80 EQR1008 40 16 15 0.95 0,54 - - 10 7,4 S
EQ2015 150 EQR2015 75 25 40 1.67 0.84 0.32 0.31 11 16.6 :,
EQ2020 200 EQR2020 100 25 40 1.67 0.85 0.32 0.31 11 16.6 5
EQ3030 300 EQR3030 150 31 40 1.86 0.81 0.35 0.34 13.5 22 i
EQ3050 500 EQR3050 250 31 90 3.62 1.27 0.59 0.58 13.5 23 §
EQ3060 600 EQR3060 300 31 90 - - 0.60 0.58 13.5 23 =
EQ4080 800 EQR4080 400 37 180 - - 0,73 0.70 16.5 29 $
EQ4120 1200 EQR4120 600 37 180 - - 0,75 0.71 16.5 29 §
EQ5200 | 2000 EQR5200 1000 112 180 - - 0,73 0.70 49.5 75 5
EQ5300 | 3000 | EQRS5300 1500 112 180 - - 0,75 0.71 49.5 75 LEuy’
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EQ1008, EQ2015, EQ2020, EQ3030, EQ3050, EQ3060, EQ4080, EQ4120

ELEKTRICKY POHON CTVRTOTACKOVY

Rozméry, hmotnost servopohonti EQ(R) — zakladni vybava
Typ EQ(R)1008 | EQ(R)2015 | EQ(R)2020 | EQ(R)3030 | EQ(R)3050 | EQ(R)3060 | EQ(R)4080 | EQ(R)4120 | EQ(R)5200 | EQ(R)5300

PFipojeni - FO7 FO7 F10 F10 F10 F12 F12 F14 F14
1S05211 Fo7 F10 F10 F12 F12 F12 F14 F14 F16 F16

A M8 M8/M10 M8/M10 M10/M12 | M10/M12 | M10/M12 | M12/M16 | M12/M16 | M16/M20 | M16/M20

B 12 12/15 12/15 15/18 15/18 15/18 18/24 18/24 24/30 24/30

C 70 70/102 70/102 102/125 102/125 102/125 125/140 125/140 140/165 140/165
D (max) 20 22 22 35 35 35 45 45 65 65

E 88 125 125 148 148 148 178 178 245 245

F 3 3 3 3 3 3 3 3 5 5

G 32 42 42 49 49 49 57 57 90 90

H 50 73 73 83 82 82 82 103 103 103

I 157 200 200 221 221 221 242 242 242 242

J 51 65 65 65 65 65 65 65 65 65

K 100 142 142 160 160 160 186 186 186 186

L 70 87 87 99 99 99 111 111 133 133

M 167 192 192 221 241 241 241 241 241 241

o) 40 54 54 65 65 65 78 78 78 78

P 60 78 78 78 78 78 110 110 110 110

Q 120 160 160 180 200 200 210 210 210 210

R - - - - - - - - 233 233

s - - - - - - - - 133 133

X 258 338 338 368 368 368 410 410 410 410

Y 170 229 229 259 259 259 297 297 297 297

z 220 260 260 290 315 315 315 315 548 548

kg 74 16,6 16,6 22 23 23 29 29 75 75

EQ(R)1008-5300 KAT VTX-1704
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Schémata zakladnich provedeni:
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