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Zakladni provedeni

Okolni teplota -25° az +70°C,

VIhkost relativni vihkost od 10% do 100% s kondenzaci
Napajeci napéti 230V, 50/60 Hz,

Koncové spinace 2xSPDT, 250V AC 3A

Polohové spinace 2xSPDT, 250V AC 3A

Tepelna ochrana vestavéna tepelna ochrana motoru
Pracovni uhel 0-90°, mozny 0-310°

Ukazatel polohy mechanicky ukazatel polohy

Ruéni ovladani kolo se zarezy

Vyhfevny odpor 2w

Kabelové prachodky 2x PG13.5

Mazani NLGI Grade2(EP)

Povrchova uprava Epoxy-polyesterovy natér

Pracovni rezim S2 35% 10 min, S4 30% 1200 start / hod.

Volitelna vybava

DCM jiné napajeci napéti
LCU mistni el. ovladani
POT vysila¢ 0-1KOhm
PIU vysila¢ 1TkOhm s pfevodnikem 4-20mA, nebo 0-10V
PCU regulator polohy: vstup./vystup.signal 4-20mA
EXA/N provedeni do prostor s nebezpe&im vybuchu Ex I1I3G EEx nC 1B T3, IP67, ZONA 2
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Kroutici Vykon il Jmenovity proud (A)
Typ vystupni Doba el.motoru |2t 1 faze. AC 50H DC Vaha (kg)
moment pFestaveni pfi jm. Nm e, & Poéet otaéek
Nm 90"s W S2(%) 230V 24V ruéniho kola
EQMO04 40 14 10 35 0,17A 0,2A 8 3
EQMO06 60 14 10 70 0,19A 0,2A 8 3
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Schéma zapojeni servopohonu EQM, 1x230V AC, v zdkladnim provedeni
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Schéma zapojeni servopohonu EQM, 24V DC, v zdkladnim provedeni
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Schéma zapojeni servopohonu EQM, 1x230V AC, s vysilacem polohy 4-20mA




